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3月20日(水)本学の卒業式に合わせ夢考房41号館で

夢考房プロジェクトメンバーの卒業生を送る会を実施しました。

夢考房プロジェクト運営委員会の学生自らが企画・運営を担い、

終始和やかな雰囲気の中で進行し、会の締め括りには集合写真を撮影し、

閉会しました。

卒業生の皆さんの今後の活躍を祈念しております。

卒業生を送る会 2 0 1 9 . 0 3 . 2 0

2月22日休校のため延期となった第24回夢考房プロジェクト発表会を3月23日（土）に

夢考房41号館で開催しました。今回は延期開催にも関わらず、130名の来場をいただき、

学生への夢考房プロジェクト及び学生運営スタッフ（イエロースタッフ）へのアドバイス

や活発なディスカッションが交わされました。

閉会式では、来場者4名から「自分達で『手』を動かして物を作ること」「『製品技術』

だけでなく、『次世代への伝承方法』も勉強して取り組んでほしい」など、貴重な意見を

いただきました。

夢考房プロジェクトメンバーから選任された委員による受付・司会進行などを含む

発表会運営に対しても来場者から称賛をいただきました。

今回は初めて活動拠点である夢考房41号館の開催となり、来場者からは普段の学生達

の活動の様子についてイメージしやすかったと大変好評でした。

当日は企業の方をはじめ、保護者の皆様、高校生、OB、教育関係者など多くの方々に

ご来場いただきまして、誠にありがとうございました。

今後とも、夢考房プロジェクトへのご支援・応援のほど、何卒よろしくお願いいたします。

第 2 4回夢考房プロジェクト発表会 開催 2 0 1 9 . 0 3 . 2 3

ブースでの発表の様子

集合写真

学生スタッフ 工場見学・池の平研修 2 0 1 9 . 0 3 . 1 3～ 0 3 . 1 5

【工場見学】

株式会社北都鉄工（石川県白山市）を見学しました。

橋脚・水門・クレーンなどを製作、メンテナンスする会社で、

大きなものではロケット発射台横のクレーンなども手掛けた実績が

あります。

安全についての取組みについて説明を受けた後に、クレーンの桁

の製造工程を見学させていただきました。大きな重量物を取扱うため、

安全管理でも様々な工夫がされていました。

【池の平セミナーハウス 研修】

1・2年生を中心とした12名を3班に分けて、夢考房で使用している工具や備品の使い方などを再確認しながら、新人スタッフ用

マニュアルを作成し、発表会を行いました。今回作成したマニュアルを用いて、新人スタッフの勉強会に活用していきます。

工場見学の様子 グループ発表の様子

送る会の様子

口頭発表の様子



金沢工業大学 プロジェクト教育センター 夢考房運営室
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大会結果〔3月～5月〕詳細はWeb(http://www.kanazawa-it.ac.jp/yumekobo/)で！

今後の行事〔5月～6月〕

ロボット名：犬型ロボット「ちび」

大会
第22回ロボットグランプリ
～大道芸ロボット競技会～

日程 3月23日（土）

場所 ギャラクシティ［東京都］

結果 技術賞（9チーム参加）

ロボット

5月

18日（土） 大掃除

26日（日）
NHK学生ロボコン
（ロボット）

6月

22日（土） 救急法講習会

2019年度も様々なプロジェクトが
大会等に参加します。
応援よろしくお願いいたします！大会

2019World Econo Move（EV
エコラン）

日程 5月4日(土)～5日(日)

場所
大潟村ソーラースポーツライン
〔秋田県〕

結果
12周 73,928.32ｍ 総合6位
（31チーム参加）

エコラン

2019年度 夢考房プロジェクト説明会 2019.04.08～04.10

毎年4月に新入生・在学生に夢考房プロジェクトの活動を知ってもらい、一人でも多くの学生に

活動に参加してもらえることを目的に、説明会を開催しています。

夢考房とはどんなところか？プロジェクトとはどんなものか？の全体説明を行った後、

全13プロジェクトが3日間に分けて詳しい説明を行いました。

各プロジェクトの説明後には、夢考房41号館へ移動し、

実際の活動場所で車体・ロボットなどの成果物を前に、

質疑応答が活発に繰り広げられました。

今年度は、３日間で延358名が参加し説明を聞きました。

新入生は、５月末までを体験期間として所属し、

その後本格的な活動に取り組んでいきます。
説明会場の様子

ロボット名：犬型ロボット「ちび」
・「おいで」と声を掛け、立ち上がって前に歩く。
・「とまれ」で停止して首をふる。
・「おすわり」で座る。
・「おて」で右前脚を上げてお手をする。
・「ふせ」で伏せて左前脚をペロペロなめる仕草をする。
・「おすわり」で座り直し、

「バイバイ」と声かけで右前脚を上げて、手を振る。


